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1. System sygnalizacji pozaru.

1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowe] Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace realizacji
robot w zakresie instalacji systemu sygnalizacji pozaru (SSP).

Niniejsza specyfikacja bedzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace na
celu wykonanie wszystkich robot instalacyjnych przewidzianych w projekcie. Obejmujg prace
zwigzane z dostawg materialow i realizacjg robot instalacyjnych wykonywanych na miejscu.

1.2. Wyszczegolnienie prac towarzyszacych powiazanych z innymi systemami
W ramach prac budowlanych przewiduje si¢ wykonanie nastepujacych robot instalacyjnych:

—  System sygnalizacji pozaru,

— Instalacja elektryczna na potrzeby SSP.

W ramach zadania wymagane jest rowniez:

e w przypadku koniecznym, przemieszczanie mebli, urzadzen i materialow stanowigcych
przeszkodg do prowadzenia prac jak rowniez przywrocenie stanu pierwotnego,

e zapewnienie wlasnych stuzb sprzatajacych celem utrzymania na biezaco tadu i porzadku w tracie
i po zakonczeniu prac (dotyczy kazdego dnia roboczego),

e odtworzenie stanu istniejgcego po wykonaniu prac instalacyjnych.

1.3. Zakres odpowiedzialno$ci wykonawcy

Wykonawca odpowiedzialny jest, za jako§¢ wykonania robdt oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektows i specyfikacja techniczng. Wykonawca, przed przystapieniem do wykonywania robdt, jest
obowigzany opracowac instrukcje bezpiecznego jej wykonywania i zaznajomié¢ z nig pracownikoww
zakresie wykonywanych robot. Bezposredni nadzor nad bezpieczenstwem i higieng pracy na
stanowiskach pracy sprawowa¢ winien kierownik robot.

1.4 Ochrona wlasnoSci publicznej i prywatnej
Wykonawca winien:

* Ponosi¢ odpowiedzialno$¢ za ochrong istniejacych - i nieprzewidywanych do demontazu -
instalacji oraz urzadzen zlokalizowanych w tych obszarach.

» Zapewni¢ wlasciwe oznaczenie oraz zabezpieczenie przed uszkodzeniem w czasie trwania
budowy istniejacych instalacji i urzgdzen przy uwzglednieniu, iz Zamawiajacy nie dysponuje
petna dokumentacjg inwentaryzacyjng instalacji i urzadzen.

* Powiadomi¢ o fakcie przypadkowego uszkodzenia instalacji i urzadzen Zamawiajacego.

* Dokona¢ napraw tych instalacji i urzadzen na wlasny koszt w trybieniezwlocznym.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania tych robot oraz ich zgodno$¢ z umowa,
projektem wykonawczym 1 poleceniami zarzadzajacego realizacja umowy. Wprowadzanie
jakichkolwiek odstepstw od tych dokumentow wymaga akceptacji zarzadzajacego realizacja umowy.
Obiekt jest w trakcie uzytkowania i pozostanie na czas prowadzenia prac.
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1.6 Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca powinien przestrzega¢ przepisdw dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz niespetniajacych odpowiednich
wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni 1 bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia
zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0SOb
zatrudnionych na budowie. Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane ze spelnieniem wymagan
okreslonych powyzej nie podlegaja odrgbnej zaptacie i sg uwzglgdnione w cenie kontraktowe;j.

1.7 Dokumentacja, ktéra nalezy przedstawi¢ w trakcie budowy

Dokumentacja przedstawiona przez Wykonawceg w trakcie realizacji inwestycji musi by¢ zgodna z
zasadami podanymi w Specyfikacji Technicznej.

Dodatkowo Wykonawca dostarczy nastepujace informacje:

1. Harmonogram i kolejno$¢ prac instalacyjnych;

2. Rysunki robocze;

3. Swiadectwa jakosci przedstawione przez producenta wyszczegdlnione w dalszej czesci
opracowania;

4. Zalecenia i instrukcje dostarczane przez producentéw, wyszczegolnione w dalszej czgsci
opracowania;

5. Certyfikaty, s$wiadectwa dopuszczenia.

1.8 Okreslenia podstawowe i skroty

Oswiadczenie producenta lub jego upowaznionego przedstawiciela stwierdzajace na jego

Deklaracja zgodno$ci | wylaczng odpowiedzialno$¢, ze wyrdb jest zgodny ze zharmonizowang specyfikacjg
techniczna

Dokument odniesienia |Rozumie si¢ przez to Norme Polska lub Branzowa wzglednie aprobatg techniczna

Instrukcja bezpiecznego|Sposdb zapobiegania zagrozeniom zwigzanym z wykonywaniem robot budowlanych oraz

wykonywania robét sposdb postepowania w przypadku wystapienia tych zagrozen

Kierownik robot

Osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu

Akceptowany przez Inspektora zeszyt z ponumerowanymi stronami stuzacy do wpisywania
przez Wykonawce obmiaréw dokonywanych robot w formie wyliczen, szkicow i ewentualnie

Ksiega Obmiaréw dodatkowych zatacznikow; wpisy w Ksiedze Obmiarow podlegaja potwierdzeniu przez
Inspektora

Projektant Uprawniona osoba prawna lub fizyczna bgdaca autorem Dokumentacji Projektowe;j

Materiaty Wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne z Dokumentacja Projektowa

Przedmiar robot Wykaz robot z podaniem ich ilosci (przedmiar) w kolejnosci technologicznej ich wykonania

E:Zeo(i;ﬁ‘:;lqme Kompleksowa realizacja nowego zadania budowlanego

Rysunki CZ.QS'C' Dokumentacji Proj .ektowej, ktora wskazuje lokalizacje, charakterystyke i wymiary
obiektu bedacego przedmiotem robot

SKROTY:

DP Dokumentacja Projektowa

PN Polska Norma

PSP Panstwowa Straz Pozarna

ST Specyfikacje Techniczne
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2.Materialy

Wszystkie elementy systemu SSP powinny posiada¢ $wiadectwa dopuszczenia do stosowania w
ochronie przeciwpozarowej wydane przez CNBOP w Jozefowie lub réwnowazne, certyfikaty
zgodnosci, aprobaty techniczne. Parametry zastosowanych elementow powinny by¢ zgodne z
Dokumentacja Projektowa. Uzyte w dokumentacji projektowej znaki towarowe materiatow i urzadzen
nalezy traktowacé jako rozwiazania techniczne umozliwiajace realizacj¢ pozostatych elementoéw
obiektu. Moga one by¢ zastgpione innymi rozwigzaniami technicznymi, materiatami i urzadzeniami
o roéwnowaznych Ilub lepszych parametrach pod warunkiem dokonania i przedstawienia
Zamawiajacemu ponownych obliczen technicznych potwierdzajacych mozliwos¢ takiej zmiany oraz
dostosowanie pozostatych elementow obiektu zwigzanych z zastosowanymi zmianami bez utraty
przewidzianego standardu obiektu i jako$ci robot.

3.Sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Wszystkie elementy systemu SSP powinny posiada¢ $wiadectwo dopuszczenia do stosowania w
ochronie przeciwpozarowej wydane przez CNBOP w Jozefowie lub rownowazne.

3.2. Sprzet do niezbedny do wykonania robot

Rodzaje sprzetu uzywanego do roboét instalacyjnych pozostawia si¢ do uznania Wykonawcy, po
uzgodnieniu z Zamawiajacym. Jakikolwiek sprzet, maszyny lub narzedzia nie gwarantujace
zachowania wymagan jakoSciowych robot i przepisow BHP zostang przez Zamawiajacego
niedopuszczone do robot.

4. Transport i skladowanie materialow

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Sprzgt powinien by¢ dostarczany, uruchamiany i serwisowany przez —autoryzowanego
przedstawiciela wytwarcy urzadzen.

4.2. Transport gléwnych materialéw
Czujki punktowe moga by¢ przewozone dowolnym $rodkiem transportu, jednak przy uwzglednieniu

wskazan transportowych podanych na opakowaniu oraz zabezpieczeniu przed mozliwo$cia
mechanicznego uszkodzenia. Typowa temperatura podczas transportu nie powinna by¢ nizsza od -
40°C i wyzsza od +70°C, a wilgotno$¢ wzgledna nie wigksza niz 95% przy + 45°C lub 80% przy
+70°C.

Gniazda i podstawy nalezy przewozi¢ w przestrzeniach zamknietych $rodkow transportowych.

Wskazniki w opakowaniu zbiorczym moga by¢ transportowane w przestrzeniach zamknigtych
srodkéw transportu w temperaturach od — 40°C do + 70°C.
Reczne ostrzegacze pozarowe w opakowaniu fabrycznym nalezy transportowaé w przestrzeniach

zamknietych normalnych $rodkéw transportu ladowego lub morskiego. Urzadzenia powinny by¢
zabezpieczone przed oddziatywaniem gwattownych wstrzgséw i temperatur otoczenia nizszych od -
40°C i wyzszych od + 70°C.

Elementy sterujgce nalezy przewozi¢ w zamknigtych przestrzeniach srodkow transportu. Temperatura
podczas transportu nie powinna by¢ nizsza od — 40°C i wyzsza od + 70°C, a wilgotno$¢ wzgledna nie
wigksza niz 95 % przy + 45°C lub 80 % przy + 70°C.

Sygnalizatory gtosowe oraz puszki typu PIP nalezy przewozi¢ w zamknigtych przestrzeniach srodkéw
transportu.

Certyfikowane zasilacze ppoz nalezy przewozi¢ krytymi srodkami transportu. W czasie przewozenia

urzadzenia powinny by¢ zabezpieczone przed przesuwaniem oraz znajdowaé sie w pozycji zgodnej
ze znakami ostrzegawczymi. W czasie transportu urzadzenia musza by¢ zabezpieczone przed
uszkodzeniami mechanicznymi i wptywami atmosferycznymi.
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Centrale CSP oraz Wyniesiony panel obstugi nalezy przewozi¢ w opakowaniu krytymi srodkami
transportu, z uwzglednieniem wskazan transportowych podanych na opakowaniu oraz z

zabezpieczeniem przed gwattownymi wstrzasami i temperaturami otoczenia wykraczajgcymi poza
przedziat od - 25 °C do + 55 °C.
Transport kabli i przewoddw nalezy wykona¢ z zachowaniem nastepujacych warunkow:

- kable nalezy przewozi¢ na bgbnach. Dopuszcza si¢ przewozenie kabli w kregach, jezeli masa
kregu nie przekracza 80kg, a temperatura otoczenia nie jest nizsza niz +4°C, przy czym
wewngtrzna Srednica kregu nie powinna by¢ mniejsza niz 40-krotna $rednica zewngtrzna kabla,

- zaleca si¢ przewozenia bebnoéw z kablami na specjalnych przyczepach. Dopuszcza sig
przewozenie bebnow z kablami w skrzyniach samochodéw ci¢zarowych lub w przyczepach,

- bebny z kablami przewozone w skrzyniach samochodéw powinny by¢ ustawione na krawedziach
tarcz (0§ bebna pozioma, a tarcze bgbnoéw powinny by¢é przymocowane do dna skrzyni
samochodu tak, aby bebny nie mogly si¢ przetaczaé. Stawianie bebnoéw z kablami w skrzyni
samochodu ptasko (o$ bgbna w pionie) jest zabronione. Kregi kabla nalezy uktada¢ poziomo
(ptasko),

- zabronione jest przebywanie 0s6b w skrzyni samochodu w czasie przewozenia bebna z kablami,

- umieszczanie i zdejmowanie bebndéw z kablami ze skrzyni samochodu zaleca si¢ wykonywac¢ za
pomoca wozka widtowego. Swobodne staczanie bebnow z kablami ze skrzyni samochodu oraz
zrzucanie kregdw kabli jest zabronione.

Wszystkie materiaty instalacyjne powinny by¢ transportowane w opakowaniach odpowiadajacych

wymaganiom obowigzujacych przepisoOw transportowych.

Zatadunek, transport i roztadunek materiatow nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z przepisami BHP i

przepisami o ruchu drogowym.

4.3. Skladowanie gtéwnych materialéw
Czujki i gniazda nalezy przechowywaé poszczegolnych pomieszczeniach zamknietych, w ktorych nie
wystepuja opary gazOw zracych. W czasie przechowywania czujka nie powinna by¢ narazona na

bezposrednie dzialanie promieniowania stonecznego ani ciepta poszczegoélnych urzadzen grzejnych.
Okres przechowywania czujki i gniazda w opakowaniu transportowym nie powinien przekracza¢ 12
miesigcy. Temp. Przechowywania od 0°C do +40°C, wilgotnosci wzglednej ponizej 80% przy temp.
+35°C.

Reczne ostrzegacze pozarowe oraz nalezy przechowywa¢ w pomieszczeniach zamknigtych, wolnych
od oparow i gazow zracych, z dala od elementdw grzejnych. Okres magazynowania nie powinien
przekracza¢ 24 miesigcy. Ostrzegacze nalezy przechowywaé w pomieszczeniach zamknigtych o
temperaturze od + 5°C do + 40°C i wilgotnosci wzglednej od 40 % do 80 %.

Elementy sterujace nalezy przechowywac¢ w pomieszczeniach zamknietych, w ktorych nie wystepuja
opary i gazy zrace temperatura miesci si¢ w zakresie od 0°C do + 40°C, a wilgotno$¢ wzgledna nie
przekracza 80% przy temperaturze + 35°C. W czasie przechowywania, elementy sterujgce nie
powinny by¢ narazone na bezposrednie dziatanie promieniowania stonecznego ani ciepta z urzadzen

grzejnych. Okres przechowywania elementow sterujacych w opakowaniu transportowym nie
powinien przekracza¢ 12 miesigcy.

Sygnalizatory gtosowe oraz puszki typu PIP nalezy przechowywac¢ w pomieszczeniach zamknigtych,
w ktorych nie wystepuja opary i gazy zrace. W czasie przechowywania sygnalizatory oraz puszki PIP
nie powinny by¢ narazone na bezposrednie dziatanie promieniowania slonecznego ani ciepta z
urzgdzen grzejnych. Okres przechowywania sygnalizatorow w opakowaniu transportowym nie
powinien przekracza¢ 6 miesiecy.

Certyfikowane zasilacze ppoz. nalezy sktadowa¢ w pomieszczeniach zamknigtych w temperaturach:
zalecana od +5°C do +40°C, graniczna (dopuszczalna): od -40°C do +85°C. Temperatura sktadowania
akumulatora: od -15°C do +40°C. wilgotnos¢ wzgledna (bez kondensacji): zalecana od
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30% do 80%, graniczna (dopuszczalna): max. 93%. Powietrze powinno by¢ wolne od wyziewow

chemicznych.

Centrale CSP oraz Wyniesiony panel obstugi) powinny by¢ przechowywane w zamknigtych

pomieszczeniach o temperaturze 5 + 40 °C i1 wilgotnosci wzglednej nie wigkszej niz 80%, wolnych

od oparow i gazow zracych. W przypadku dtuzszego przechowywania, centralg co 6 miesiecy nalezy

podiaczy¢ do zasilania przynajmniej na 1 godzing i sprawdzi¢ poprawnos¢ jej dziatania.

Sktadowanie kabli i przewodow powinno by¢ zgodne z nastepujacymi warunkami:

- kable w czasie sktadowania powinny znajdowa¢ si¢ nabgbnach lub w kigbkach,

- bebny z kablami powinny by¢ umieszczone na utwardzonych podtozach,

- bebny powinny by¢ ustawione na krawgdziach tarcz (o$ bgbna pozioma), a krggi utozone poziomo
(ptasko),

- przewody powinny by¢ sktadowane w pomieszczeniach o temperaturze nie przekraczajacej -5°C do
+50°C

- kable i przewody nie powinny by¢ narazone na bezposrednie promieniowanie stoneczne lub
elementow ogrzewajacych.

5.Wykonanie robot

Wykonaweca przygotuje i przedstawi do akceptacji Zamawiajacego projekt organizacji i harmonogram
robot. Projekt powinien uwzglednia¢ warunki, w jakich wykonywane bedg roboty.

Dla realizacji robdt instalacyjnych nalezy ustanowi¢ kierownika robdét o odpowiednich
kwalifikacjach. Przed rozpoczeciem robot wykonawca powinien zapoznaé si¢ z obiektem oraz
protokolarnie przeja¢ front robdt od Zamawiajacego.

Obiekt jest budynkiem w ciaglym uzytkowaniu i takim pozostanie na czas realizacji robot. Nalezy
stosowac¢ si¢ do wymagan Zamawiajacego w zakresie godzin pracy oraz wykonywania prac gto$nych.
Nalezy stosowa¢ si¢ do minimalnych promieni gigcia przewodow tj. 10x $rednica zewnetrzna
przewodu.

UWAGA:

Wskazane na planach instalacji lokalizacje elementow systemu moga ulec zmianie na skutek:
»  Woprowadzenia zmian architektonicznych,
* Zmiana ustawienia wyposazenia,
« Zmiana przeznaczenia pomieszczenia.

Roboty powinny by¢ wykonane przez firme¢ specjalistyczng, ktdrej pracownicy przeszkoleni zostali
przez producenta. Po wykonaniu instalacji nalezy wykona¢ czynnos$ci sprawdzajace i pomiary, o
ktorych mowa w pkt. 6 niniejszej specyfikacji.

5.1. Instalowanie wnetrzowych linii dozorowych.

System pracuje na napigciu 24V pradu statego. Podobnie rozwigzano podiaczenie sterowania i
sygnalizacji urzadzen przeciwpozarowych.

Linie dozorowe detekcyjne wykona¢ z przewodu YnTksy 1x2x0,8 mm2. Lini¢ sygnalizatorow oraz
zasilania czujki liniowej na strychu nalezy utozy¢ przewodem niepalnym HTKSH PH90 1x2xImm..
Przewody sterowania przeciwpozarowego z modutu In/OUT wykona¢ nalezy kablem
ognioodpornym, ktory jest zdolny podtrzymac zdolnoé¢ dziatania w czasie trwania pozaru. Instalacja
sterowan pozarowych wykona¢ przewodem typu HDGs PH90. Kable posiadaja dopuszczenie do
stosowania w instalacjach sygnalizacji pozaru na terenie Polski (wydane przez CNBOP lub
rOwnowazne).
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5.1.1. Wymagania ogolne
Kable i przewody w budynku nalezy uktadac:

Pomieszczenia piwnic oraz strychu wraz z wieza
- natynkowo (w kanatach lub rurach ostonowych) — kable bez odporno$ci ogniowej,
- natynkowo (w kanatach elektroinstalacyjnych dla zachowania estetyki budynku ) — kable z
odpornos$cia ogniowa, na certyfikowanych uchwytach,
Pomieszczenia na parterze, I pietrze i 11 pietrze
- w przygotowanych nowych trasach kablowych umieszczonych nad sufitem podwieszanym
wzdhuz korytarzy na ww kondygnacjach
- w przygotowanych wcze$niej bruzdach na suficie (do czujek punktowych) oraz na §cianach
(do przyciskow ROP)
Przewody ukladane w bruzdach zakry¢ warstwg tynku maszynowego KNAUF MP75:
- w obre¢bie korytarzy i klatek schodowych po zakryciu bruzd wygladzi¢ tynk maszynowy i
zamalowac farba o takim samym kolorze bezposrednio na bruzde
- w obrebie pokoi/biur/gabinetéw nalezy dodatkowo bruzdy poszpachlowa¢é gladzia gipsowa
na gladko i odmalowa¢ caly sufit wdanym pomieszczeniu na identyczny kolor.

Nalezy zachowac¢ odlegtos¢ 0,3m miedzy kablami i przewodami instalacji sygnalizacji pozaru a
kablami i przewodami instalacji elektrycznych.
Zaleca si¢ wciggnigcie drutu stalowego (,,pilotéw”) do rurek w celu utatwienia wprowadzania
przewodow.
Zblizenia i skrzyzowania projektowanych instalacji z innymi instalacjami powinny spelnia¢ warunki
okreslone ponizej i podane w BN-84/8984-10.
Na styku (skrzyzowania i zblizenia) z innymi instalacjami nalezy stosowa¢ odcinki rurek lub inne
przektadki izolacyjne — dla kabli bez odpornosci ogniowe;.
Nalezy koordynowac przebieg tras kabli danej instalacji oraz innych instalacji i zachowaé
nastgpujace minimalne odstepy:

- 10 cm od przewoddw energetycznych,

- 50 cm od opraw oswietleniowych typu ,,Swietlowka”,

- 100 cm od transformatorow i silnikow.
Nie wykonywa¢ zadnych polaczen przewodow poza tymi, ktore wskazuje projekt. Nie wolno
wykonywaé¢ nadmiarowych potaczen przewodow.

5.1.2. Przej$cia kabli przez $ciany i stropy

Przejscie kabli przez wewnegtrzne Sciany pomieszczen, przegrody i stropy nalezy wykonywaé w
rurach, blokach i innych ostonach otaczajacych.

W przypadku przej$cia kabli przez $ciany lub stropy oddzielajace pomieszczenia wilgotne,
niebezpieczne pod wzgledem wybuchowym lub takie, w ktorych istnieja pary i gazy zrace, rury nalezy
uszczelni¢ materiatem odpornym na niszczace dziatanie §rodowiska.

Jesli miejscowe warunki nie wymagaja oddzielenia jednego pomieszczenia od drugiego, przejscie
kabli przez $ciany i stropy mozna wykona¢ bez oston przez dostatecznie duze otwory wykonane w
$cianach lub stropach w taki sposob, aby kabel nie stykat si¢ bezposrednio ze $cianami i tynkiem.
Przepusty instalacyjne w elementach oddzielania przeciwpozarowego powinny mie¢ klase odpornosci
ogniowej (EI) wymagang dla tych elementow.

Przepusty instalacyjne w $cianach i stropach nie bedacych oddzieleniami przeciwpozarowymi, dla
ktoérych wymagana jest klasa odpornosci ogniowej powinny mie¢ klas¢ odpornosci ogniowej (EI) tych
elementow.
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5.1.3. Mocowanie kabli

Kable posiadajace odpornos¢ ogniowa PH90, nalezy mocowaé certyfikowanymi uchwytami do
powierzchni posiadajacej klase odpornosci ogniowej min 90min. Certyfikowane uchwyty kablowe
stosowa¢ w rozstawie max. co 30 cm. Zabrania si¢ mocowania kabli PH90 do ptyt G-K lub innych
materiatow, ktore nie posiadaja klasy odpornosci ogniowej 90min.

5.1.4. Skrzyzowania kabli z innymi kablami i przewodami
Przy skrzyzowaniach kabli z innymi kablami lub z innymi przewodami izolowanymi, np. przewodami
kabelkowymi, przewodami w rurkach, dtugo$¢ w $wietle miedzy nimi powinna wynosi¢ co najmniej:

50 mm — przy skrzyzowaniu kabli o napig¢ciu znamionowym do 1kV
- 150 mm — przy skrzyzowaniu kabli o napieciu znamionowym powyzej 1kV.

5.2. Instalowanie urzadzen
Montazu urzadzen dokona¢ zgodnie z instrukcjami dostarczonymi przez producenta.

5.2.1. Montaz gniazd

Gniazdo do sufitu mocuje si¢ wkretami poprzez kotki rozporowe (zalecane kotki 2x ®6). Wskazane
jest wiercenie otworéw pod kotki rozporowe do mocowania gniazda przy uzyciu szablonu o
odpowiednim rozstawie otworow. Zty rozstaw otworow moze by¢ przyczyna zdeformowania gniazda
przy silnym dokrgceniu wkretow mocujacych. W celu podtaczenia przewodow nalezy uzy¢ ptaskiego
wkretaka (max. szeroko$¢ ostrza 3,5mm), ktorego cze$¢ robocza nalezy wcisnaé do oporu w
odpowiedni otwér zlacza, nastepnie wsunaé przewod w otwor lezacy blizej sufitu i wyciagnaé
wkretak. Zaleca si¢ uzywac wkretaka krotkiego 3,5x0,5mm. Miejsca podiaczania poszczegodlnych
przewoddw opisane sg na ztgczu.

5.2.2. Montaz czujek

Czujki punktowe instaluje si¢ zgodnie z wytycznymi opracowanymi przez CNBOP w Jézefowie oraz
zgodnie z instrukcjami dostarczonymi przez producenta w specjalnie do tego typu przystosowanych,
wyzej opisanych, gniazdach. Stosowaé nalezy tabliczki znakujace dla czujek lub znakowanie
elementu wykonac¢ trwatg naklejka. Po zamontowaniu, jesli czujki pozostaja w pomieszczeniach, w
ktérych wystepuje zapylenie nalezy stosowac ostony.

5.2.3. Montaz ostrzegaczy pozarowych

Reczne Ostrzegacze Pozarowe w zaleznosci od wykonania instaluje si¢ w miejscach tatwo
dostepnych, dobrze widocznych, najlepiej w poblizu drog transportowych, na wysokosci 1300-1600
mm (typowo 1450mm), zgodnie z wytycznymi, opracowanymi przez Centrum Naukowo-Badawcze
Ochrony Przeciwpozarowej. Ostrzegacz montuje si¢ na ptaskiej powierzchni przy uzyciu 2 kotkéw
rozporowych @6 i wkretow z tbem walcowym.

Przewody instalacji alarmowej uklada si¢ zgodnie z przepisami obowigzujgcymi dla instalacji
niskonapigciowych i tgczy si¢ z zaciskami znajdujgcymi si¢ w podstawie ostrzegacza.

— W przypadku linii podtykowych wytama¢ otwor na spodzie obudowy.

— W przypadku podtaczania linii natynkowych do przycisku ROP, w zaznaczonym miejscu w gornej
lub dolnej czesci obudowy trzeba wywierci¢ otwor. Stosowaé dtawnice kablowe maks. M20.

— Plytke z elektronikg mozna zainstalowa¢ bezposrednio po doprowadzeniu linii, co pozwala na tatwe
sprawdzenie linii przy uzyciu przyrzadu testowego.

5.2.4. Montaz elementow sterujacych
Elementy sterujace instaluje si¢ na linii dozorowej w poblizu sterowanych urzadzen. Obudowy
elementow sterujgcych nalezy mocowac na $cianach lub na stropach, przykrecajac je wkretami przez
prefabrykowane otwory. Zalecane sg wkrety z kotkami rozporowymi &6.
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5.2.5. Montaz sygnalizatoréw optyczno - glesowych

Sygnalizatory instaluje si¢ (wysoko$¢, rozmieszczenie) zgodnie z wytycznymi Centrum Naukowo-
Badawczego Ochrony Przeciwpozarowej. Sygnalizatory instaluje si¢ w pomieszczeniach, w ktorych
powinno by¢ sygnalizowane pojawienie si¢ zrodla pozaru. Sygnalizatory instaluje si¢ zgodnie z
instrukcjami dostarczonymi przez producenta. Przewody instalacji alarmowej uktada si¢ zgodnie z
przepisami obowiazujacymi dla instalacji niskonapigciowych. Do montazu sygnalizatoréw stosowaé
certyfikowane puszki potaczeniowe. W przypadku, gdy ze wzgledow estetycznych, montaz
sygnalizatora bezposrednio na puszcze PIP jest niemozliwy, dopuszczalny jest montaz sygnalizatora
do podtoza nie posiadajacego wymaganej odporno$ci ogniowej. W takim przypadku puszka
potaczeniowa musi by¢ zamontowana na podtozu o wymaganej odpornosci ogniowej (np. sytuacja, w
ktorej puszka PIP zamontowana jest do sufitu o odpornosci E90, sygnalizator zamontowany jest na
suficie podwieszanym).

5.2.6. Montaz certyfikowanych puszek typu PIP

Puszka posiada dwa otwory do mocowania jej przy pomocy metalowych kotkow do $ciany oraz dwie
nitonakretki, do ktorych (poprzez §ruby M4) nalezy zamontowacé podstawe sygnalizatora. Puszka
charakteryzuje si¢ przelotowym prostym 1 katowym (90°) sposobem prowadzenia linii
sygnalizacyjnej.

5.2.7. Montaz zasilaczy ppoz.

Certyfikowane zasilacze ppoz. nalezy zawiesi¢ na $cianie wykorzystujac do tego cztery otwory
umieszczone w tylnej Scianie obudowy. Pustg szafke nalezy przymocowaé do $ciany za pomoca 4
tulei i $rub stalowych. Kotki rozporowe wykonane z PCV nie moga by¢ stosowane. Jezeli istnieje
konieczno$¢ przeprowadzenia przewodow pomigdzy szafka a Sciang nalezy najpierw przykreci¢ do
szafki specjalne uchwyty (dostarczane wraz z zasilaczem), po czym przymocowac j3 do $ciany.
Podejscie z przewodami instalacyjnymi mozliwe jest od gory poprzez dtawnice.

5.2.8. Montaz central pozarowych (CSP) oraz Wyniesionego panelu obstugi

Centrale nalezy zawiesi¢ na $cianie wykorzystujac do tego cztery otwory umieszczone w tylnej
Scianie obudow. Centrale nalezy przymocowac¢ do $ciany za pomocag 4 $rub stalowych. Kotki
rozporowe wykonane z PCV nie mogg by¢ stosowane. Przewody zasilajace nalezy podtaczy¢ zgodnie
z przeznaczeniem odpowiednich zaciskow. Zasilanie awaryjne (akumulatory) nalezy podtaczy¢ po
podtaczeniu zasilania sieciowego.

Przewody linii dozorowych i zewnetrznych obwoddéw sygnalizacyjnych, wprowadza si¢ do centrali
CSP przez otwdr w tylnej Scianie centrali. Przed dotgczeniem przewodow, nalezy doktadnie zapoznaé
si¢ z wyprowadzeniem poszczegolnych obwoddéw na zaciski taczowek wyjsciowych centrali.
Szczegdlng uwage nalezy zwr6ci¢é na polaryzacje przewodow linii dozorowych i petli. Przed
dotgczeniem przewoddéw linii dozorowych nalezy upewnic sig, czy rezystancje przewodoéw oraz ich
pojemnos$¢ i rezystancja izolacji, miesci si¢ w dopuszczalnych granicach.
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5.3. Dokumentacja powykonawcza, prowadzenie prac instalacyjnych

Dokumentacja powykonawcza powinna spetnia¢ ogélne warunki merytoryczne i kontraktowe podane
dla projektu obiektu, a w szczegdlnosci dla projektu instalacji SSP. Zaktada si¢, ze instalacja systemu
wykonywana bedzie przez firme¢ autoryzowana, przez monteréw pracujacych pod nadzorem
doswiadczonego inzyniera.

Od wybranej firmy instalatorskiej oczekuje sie:

a) zrealizowania wszystkich przedstawionych w niniejszym opracowaniu projektowym wymagan co
do budowy i dziatania instalacji SSP, wizualizacji przy optymalnym wykorzystaniu mozliwos$ci
technicznych stwarzanych przez sprzet oferowany przez instalatora.

b) modyfikacji, przy uzgodnieniu z projektantem, zalozen niniejszego opracowania projektowanego
jezeli bedzie to prowadzi¢ do lepszego wykorzystania mozliwosci technicznych stwarzanych przez
sprzet oferowany przez instalatora.

c) modyfikacji, w uzgodnieniu z projektantem, konfiguracji projektowanego okablowania tak, aby
doprowadzi¢ do optymalnego wykorzystania mozliwosci sprz¢tu oferowanego przez instalatora.

d) pelnej znajomosci szczegotdw instalacyjnych systemu i jej wykorzystania juz na poziomie montera
/ instalatora, a w szczegolnos$ci:

— $wiadomosci znaczenia prawidlowych odstepow czujek od $cian, otworéw wentylacyjnych,
elementow wyposazenia budynku,

— $wiadomosci znaczenia elementdéw takich jak np. skokowe obnizenia i podwyzszenia sufitu,
wysokie regaly, elementy dekoracyjne, lub technicznie zawieszane pod sufitem bezposrednio i w
pewnej od niego odleglosci,

— $wiadomosci znaczenia pojawienia si¢ dodatkowych podziatdw pomieszczen zarowno w sensie
konieczno$ci zamontowania dodatkowych czujek, jak i wptywu na warunki rozchodzenia sie sygnatu
akustycznego.

Wszystkie problemy powinny by¢ sygnalizowane projektantowi, a nastepnie po ich rozwigzaniu
dokumentowane przez naniesienie modyfikacji w specjalnie dla tego celu przeznaczonym
egzemplarzu dokumentacji projektoweyj.

6.Kontrola jakoS$ci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robdt

Odbior techniczny nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z wymaganiami ,,Opracowania CNBOP" czgs¢ 11
pkt. 8.

6.2. Zalecenia dla uzytkownika obiektu
a) Montaz instalacji powinien by¢ wykonany przez uprawnionych instalatorow
b) W pomieszczeniu, w ktdrym zainstalowano centrale nalezy umiescic:
- opis funkcjonowania i obstugi urzadzen sygnalizacji pozaru,
- wskazowki jak nalezy postepowaé w przypadku alarmu,
- protokot (ksiazke pracy centrali), w ktéorym nalezy wpisywac:
e przeprowadzone kontrole instalacji,
e dokonywane naprawy,
e zmiany i uzupetnienia instalacji,
e wszystkie alarmy z podaniem daty, godziny i przyczyn ich wywotania.
Protokot taki nalezy prowadzi¢ roéwniez w przypadku, gdy centralka sygnalizacji pozaru jest
wyposazona w pami¢¢ zdarzen lub drukarke.
¢) Uzytkownik dopilnuje przeszkolenia przez Wykonawce instalacji osob, ktore bedg obstugiwaé
centrale.
d) Po przekazaniu instalacji do eksploatacji nalezy zleci¢ statg konserwacje urzadzen i instalacji
sygnalizacji pozarowej. Je$li konserwator zapewni podjecie naprawy serwisowej w czasie min. 4
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godz. od awarii, czas pracy na zasilaniu awaryjnym — bateria akumulatorow — wynosi wtedy 30 godz.
Na potrzeby projektu zapewniono 72h okres pracy systemu na zasilaniu bateryjnym oraz 30min czas
pracy systemu w czasie pozaru. Zapewnienie ciaglej gotowosci obstugi serwisowej moze prowadzic¢
do oszczednosci inwestycyjnych na systemie zasilania awaryjnego centralki (patrz

»Opracowanie CNBOP" czesc¢ 11 pkt. 6.2.2.).

6.3. Proby montazowe

1. Proby dotycza badan i pomiaréw. Wyniki prob powinny by¢ stwierdzone protokolarnie i
przedstawione komisji odbioru rob6t.

2. Pomiary rezystancji petli obwodu dozorowego nalezy wykonaé dla najdtuzszych odcinkéw w
liczbie min. 20% ogoblnej liczby obwodow dozorowych. Dopuszczalna warto$é rezystancji powinna
by¢ przyjeta wg. instrukcji fabrycznych dla danej CSP.

3. Pomiar rezystancji izolacji zyty nalezy wykona¢ wzgledem drugiej zyty potaczonej z ziemig — dla
wszystkich zyt linii dozorowej.

4. Przed uruchomieniem sieci SSP nalezy:

- zmontowac i podtaczy¢ wszystkie gniazda czujek i inne urzadzenia wspotpracujace,

- sprawdzi¢ prawidtowos$¢ podtaczenia w gniazdach biegundéw zasilania czujek,

- przygotowac przewody gczgce baterie akumulatorow do ich przytaczenia,

- przygotowac sie¢ elektroenergetyczng do przytaczenia central (przed przytaczeniem nie wolno
zatgcza¢ obwodu),

5. Po sprawdzeniu poprawnosci wykonanych potaczen w gniazdach i we wszystkich czujkach
pozarowych w liniach dozorowych, uruchomienie instalacji SSP nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z
,Dokumentacja techniczno-ruchowa” wydang przez producenta centrali.

6. Nalezy przeprowadzi¢ proby dziatania central sygnalizacji pozaru co najmniej w nastepujacym
zakresie:

- alarm pozarowy,

- alarm uszkodzeniowy sygnalizujacy przerwg, zwarcie lub doziemienie w przewodach linii
dozorowych i sygnatowych, bezpiecznikach lub uktadach zasilajgcych centrale,

- alarm manipulacyjny spowodowany na skutek niewtasciwych manipulacji, jak otwarcie drzwi

lub wyjecie z centrali jakiego$ podzespotu,

Alarmy te powinny by¢ sygnalizowane optycznie i akustycznie w CSP.

7. Nalezy sprawdzi¢, czy sygnaty informujace o alarmie pozarowym roznig si¢ od sygnatow innych
urzadzen.

8. Nalezy sprawdzi¢, czy zainstalowana bateria akumulatorow jest wtasciwie dobrana i czy jest
naladowana.

9. Nalezy przeprowadzi¢ proby instalacji zasilajace;.
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7.0bmiar robot

7.1. Ogblne zasady prowadzenia obmiaréw robot

Podstawg dokonywania obmiardw, okreslajaca zakres prac wykonywanych w ramach
poszczegbdlnych pozycji, jest zatagczony do dokumentacji projektowej przedmiar robot.

7.2. Jednostki obmiarowe
Jednostkami obmiarowymi s3:

e Montaz kabli i przewodow : 1 metr

e Badanie torow transmisyjnych itp. ; 1 odcinek, linia
o Badanie powtok kabli : 1 odcinek

e Badanie zyt kabli : 1 para, 1 szt.

e Montaz urzadzen : 1 szt.

e Montaz osprzgtu : 1 szt.

e Sprawdzenie toréw i urzadzen : 1 szt. 1 pomiar
¢ Uruchamianie systemow : 1 komplet

8.0dbiory robot
Odbior instalacji SSP powinien by¢ potaczony z przekazaniem jej do eksploatacji i
rownoczesnie do konserwacji.

8.1. Sklad komisji

Czynnosci odbioru systemu wykonuje komisja w sktadzie:
» przedstawiciel Zamawiajacego,
» przedstawiciel Wykonawcy,

8.2 Rodzaje odbiordw robét

Roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru, dokonywanym przez Zamawiajacego przy udziale
Wykonawcy:

» Odbior robodt zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

»  Odbidr czgsciowy.

»  Odbior ostateczny (koncowy).

»  Odbidr pogwarancyjny.

8.3 Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakos$ci
wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbiér ten bedzie
dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania
og6lnego postepu robot. Odbioru dokonuje Zamawiajacy. Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru
zglasza Wykonawca. Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pdzniej niz w ciggu 3 dni od
daty zgtoszenia. Jako$¢ i iloSci robot ulegajacych zakryciu ocenia Zamawiajacy na podstawie
dokumentow zawierajacych komplet wynikéw badan i pomiarow, w konfrontacji z Dokumentacja
Projektowa, ST i ew. uprzednimi ustaleniami.

8.4. Odbidr czesciowy

Odbiodr czgsciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonywanych czgéci robot. Odbioru czgsciowego
rob6t dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym. Kierownik robot zobowigzany jest do
zglaszania Zamawiajacemu do sprawdzenia lub odbioru czgSciowego wykonanych robét ulegajacych
zakryciu badz zanikajacych oraz zapewnienie dokonania wymaganych przepisami lub ustalonych w
umowie prob i sprawdzen instalacji i urzadzen. CzeSciowy odbior powinien by¢ dokonany przez
komisj¢ powolang przez Zamawiajacego. Z odbioru nalezy sporzadzi¢ protokot, w ktérym nalezy
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wymieni¢ ewentualne wady i usterki oraz okresli¢ terminy ich usunigcia. Po zgloszeniu usunigcia
usterek nalezy przeprowadzi¢ ponowny odbior ,,pousterkowy”.

8.5. Odbidr ostateczny

a) Zasady odbioru ostatecznego.

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich
ilosci, jakosci i warto$ci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie
stwierdzona przez Wykonawce z bezzwlocznym powiadomieniem na piSmie o tym fakcie
Zamawiajacego. Odbior ostateczny robdt nastagpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy,
liczac od dnia potwierdzenia przez Zamawiajacego zakonczenia robdt i przyjecia dokumentow
wymienionych ponizej. Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez
Zamawiajacego w obecnos$ci Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowe;j
na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan, pomiardéw, ocenie wizualnej oraz
zgodnosci wykonania robdt z Dokumentacja Projektowa i ST. W toku ostatecznego odbioru robdt
komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbiorow robot zanikajacych i
ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupetniajgcych i poprawkowych.

b) Dokumenty niezbedne dla dokonania odbioru ostatecznego.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest Protokol Ostatecznego
Odbioru Robédt sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Do odbioru ostatecznego
Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:

» DP podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata sporzadzona w trakcie
realizacji umowy.

» ST podstawowe z dokumentéw umowy i ewentualnie uzupetniajace lubzamienne.

* Recepty i ustalenia technologiczne.

«  Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan.

* Opinie technologiczna sporzadzona na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiaréw
zatgczonych do dokumentéw odbioru.

» Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatdow i urzadzen.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin
odbioru ostatecznego robdot. Wszystkie zarzadzone przez komisje¢ roboty poprawkowe beda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego. Terminy wykonania robot poprawkowych
wyznaczy komisja. Procedurg odbiorcza mozna takze przeprowadzi¢ w oparciu o wytyczne zawarte
w opracowaniu ,,Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano - montazowych ” Wyd.
Arkady 1989 z uwzglednieniem aktualnych przepisow i norm.

8.6 Odbidr pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usuni¢gciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym 1 zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbior
pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej instalacji i urzadzen z
uwzglednieniem zasad odbioru ostatecznego.

8.7. Czynnosci odbiorowe

Wykaz czynnosci, ktore nalezy wykona¢ w czasie odbioru:

— sprawdzenie uzytych materiatdéw, w zakresie zgodnosci z obowigzujacymi normami,

— sprawdzenie wykonania instalacji w zakresie zgodno$ci z projektem technicznym oraz
wymaganiami producentow urzadzen,

— sprawdzenie rezystancji izolacji, rezystancji doziemienia, rezystancji petli linii dozorowych
(moze by¢ przedstawiony protokdt pomiaréw),

— sprawdzenie czutosci (przy pomocy przyrzadu serwisowego) wszystkich czujek pozarowych
(moze by¢ przedstawiony protokot pomiaru),

str. 15



— sprawdzenie sprawnos$ci czujek oraz recznych ostrzegaczy pozaru poprzez ich uruchomienie
(dla 100% elementow wykrywczych),

— sprawdzenie prawidlowosci adresowania poszczegolnych czujek lub ich grup,

— sprawdzenie czy w pomieszczeniu, w ktérym zainstalowano centralke sygnalizacji pozaru,
umieszczono:

opis funkcjonowania i obshugi urzadzen stacyjnych systemu SSP,

wskazoéwki, jak nalezy postepowaé w wypadku alarmu pozaru, alarmu uszkodzeniowego,
alarmu awaryjnego i manipulacyjnego,

plan i zakres konserwacji calego systemu SSP,

ksigzke kontrolna.

Nalezy sprawdzi¢, czy proby montazowe daty zadowalajace wyniki oraz czy zostaly wykonane
zalecenia i usunigte ewentualne usterki wymienione w protokotach prob.

8.8. Wykaz dokumentow
Wykonawca jest zobowiazany dostarczy¢ Zamawiajgcemu nastepujace dokumenty:

uaktualniony projekt techniczny, w ktérym naniesiono wprowadzone wszelkie zmiany
uzgodnione z projektantem,

protokoty pomiaréw rezystancji: izolacji, zyt linii dozorowych, uziemienia,

protokoty odbioréw czesciowych,

wazne $wiadectwa dopuszczenia na zastosowang konfiguracje sytemu.

9.Dokumenty odniesienia

Ustawa z dnia 7 lipcal994r. Prawo budowlane (t.j. Dz.U. z 2019 r. poz. 1186, 1309, 1524,
1696, 1712, 1815, 2166, 2170 z pdzn. zmianami),
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 w sprawie warunkéw
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz.U. 2019.0.1065
t.j. z pozn. zm.),
Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 27.04.2010r.
zmieniajace rozporzadzenie w sprawie wykazu wyrobow stuzacych zapewnieniu
bezpieczenstwa publicznego lub ochronie zdrowia i zycia oraz mienia, a takze zasad
wydawania dopuszczenia tych wyrobow do uzytkowania (Dz.U.2010, nr 85, poz. 553),
Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 7 czerwca 2010r. w
sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkow, innych obiektow budowlanych i terenow
(Dz. U. Nr 2010 nr 109, poz. 719),
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 8 listopada 2004 roku w sprawie aprobat
technicznych oraz jednostek organizacyjnych upowaznionych do ich wydawania ze
zmianami z dnia 18 lutego 2010 roku (Dz.U. 2004 nr 249 poz. 2497),
Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991r. o ochronie przeciwpozarowej, (Dz. U. z 2019 ., poz. 1372,
1518, 1593 z pdzniejszymi zmianami),
Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewngtrznych i Administracji z dnia 20 czerwca 2007 r.
w sprawie wykazu wyrobow stuzacych zapewnieniu bezpieczenstwa publicznego lub
ochronie zdrowia i Zycia oraz mienia, a takze zasad wydawania dopuszczenia tych wyrobow
do uzytkowania (Dz.U.2007 nr 143 poz. 1002),
Wiedza techniczna zawarta w specyfikacji technicznej PKN-CEN/TS 54-14: 2006 —
Systemy sygnalizacji pozarowej — Cze§¢ 14: Wytyczne planowania, projektowania,
instalowania, odbioru, eksploatacji i konserwaciji,
Zbior wytycznych 1 materiatow do projektowania systemow sygnalizacji pozarowej - mgr
inz., Jerzy Ciszewski ITB,
,Zasady sterowania automatycznymi urzgdzeniami przeciwpozarowymi przez systemy
sygnalizacji przeciwpozarowej” — mgr inz. Janusz Sawicki, ITB,
Obowigzujace pozostate normy i przepisy.
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+  Instrukcje montazu, dokumentacje techniczno-ruchowe i wytyczne dostawcy urzadzen,

PN-EN 54-1:1998

Systemy sygnalizacji pozarowej — Czes¢ 1: Wprowadzenie

PN-EN 54-2:2002

Systemy sygnalizacji pozarowej — Cze$¢ 2: Centrale sygnalizacji pozarowe;j

PN-EN 54-3:2003

Systemy sygnalizacji pozarowej — Cze$¢ 3: Pozarowe urzadzenia alarmowe —
sygnalizatory akustyczne

PN-EN 54-
4:2001/A1:2003

Systemy sygnalizacji pozarowej — Cze$¢ 4: Zasilacze

PN-EN 54-5:2003

Systemy sygnalizacji pozarowej — Czes¢ 5: Czujki ciepta — czujki punktowe

PN-EN 54-7:2002

Systemy sygnalizacji pozarowej — Czes¢ 7: Czujki dymu, czujki punktowe
dzialajace z wykorzystaniem $wiatla rozproszonego, §wiatla przechodzacego
lub jonizacji.

PN-EN 54-10:2002

Systemy sygnalizacji pozarowej — Czes¢ 10: Czujki ciepta — czujki punktowe

PN-EN 54-11:2002

Systemy sygnalizacji pozarowej — Cze$¢ 11: Regczne ostrzegacze pozarowe

10. Dokumenty zwigzane
e Projekt wykonawczy,
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